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1. Informacje ogolne

1.1. Inwestor

Inwestorem jest:

Miejski Zaktad Wodociagow i Kanalizacji Sp. z 0.0. w Gtownie

ul. A. Struga 3
95-015 Glowno

1.2. Podstawy opracowania

Podstawg opracowania s3 :

- umowa z Inwestorem

- opracowanie technologiczne
- inne opracowania branzowe
- obowigzujace normy techniczne
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2. Wstep

Opracowanie przedstawia projekt automatyzacji oczyszczalni $ciekéw, ktdéra pozwoli
zrealizowa¢ komputerowy system kontroli i sterowania pracg oczyszczalni $ciekdw.
Projekt opracowano w oparciu o projekt technologiczny rozbudowy oczyszczalni
$ciekéw w Gtownie.
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3. Zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest automatyzacja rozbudowywanej oczyszczalni
$ciekow w Gtownie. Oczyszczalnia dzieli sie na starg oczyszczalnie i nowo-
projektowang oczyszczalnie. W sktad nowo-projektowanej oczyszczalni
wchodza obiekty i urzadzenia:

- ttocznia

- sito-piaskownik

- komory beztlenowe

- komory nitryfikacji/denitryfikacji

- osadnik wtdrny istniejacy

- osadnik wtérny nowy

- pompownia osadow

- komora pomiarowa osadu recyrkulowanego
- komora pomiarowa sciekd oczyszczonych
- stacja zlewcza

- komora stabilizacji osadu

- komora zageszczacza osadu

- budynek socjalno-techniczny

Projekt automatyki przewiduje obstuge w/w obiektéw przy pomocy
odpowiednich urzadzenh elektrycznych i aparatury pomiarowej.

4. Opis 0ogodlny systemu sterowania.

Sterownik gtébwny, umieszczony w ukfadzie automatyki w pomieszczeniu
obstugi stuzy do bezposredniej obstugi urzadzenh i pobierania informacji z
uktadéw lokalnych i wurzadzen pomiarowych. W uktady Iokalne sg
wyposazone : ttocznia, sito pionowe, prasa, punkt zlewny, zgarniacze. Z tych
uktadéw bedzie pobierana informacja o pracy i awarii. Oczyszczalnia bedzie
wyposazona w nastepujgce urzadzenia pomiarowe :

urzgdzenie do pomiaru tlenu i suchej masy w kazdej komorze N/D oraz
do sterowania falownikami

przeptywomierze elektromagnetyczne : $ciekdw oczyszczonych na
rurociggu wylotowym, osadu recyrkulowanego,

czujnik poziomu, cisnieniowy w pompowni osadu

czujnik poziomu, ci$nieniowy w komorze stabilizacji osadu

czujnik poziomu, cisSnieniowy w komorze zageszczacza osadu
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Poszczegolne urzadzenia podajg informacje do sterownika w postaci pradu 4-
20mA. Wszystkie dane i informacje sg przesytane nastepnie ze sterownika do
komputera. Program wizualizacji bedzie udostepniat uzytkownikowi rowniez
informacje w postaci graficznej. Niektére parametry bedg mogly byc
prezentowane w postaci wykresoéw, np. zawartos¢ tlenu w komorach N/D.

5. Wytyczne do systemu automatyki.

Sterowanie przewiduje sie wykonaé w oparciu o centralny sterownik PLC firmy
SIEMENS S7-1200. Sterownik ma by¢ wyposazony w wys$wietlacz do komunikacji
obstugi na poziomie sterownika. W systemie ma by¢ uzyta jednostka centralna
komputera z monitorem (co najmniej 21,5”) do wizualizacji procesdéw oczyszczalni.
Komputer powinien by¢é wyposazony we wszystkie niezbedne urzadzenia, ktore
pozwolg na komunikacje ze sterownikiem.
W ramach oprogramowania nalezy przewidzie¢ rejestracje zapiséw — dziennik zdarzeh
w zakresie:

e _rejestracji standéw alarmowych,

e _rejestracji zmiennych liniowych — czestotliwo$¢ prébkowania do ustalenia

e _rejestracja czynno$Sci wykonanych przez operatora (zmiana nastaw

procesowych, zmiana trybu pracy A/R)

Komputer i sterownik majg by¢ zasilone poprzez UPS.
Sterownik ma rejestrowac czasy pracy urzadzen .
Wszystkie odbiorniki — pompy, mieszadta itp., majg by¢ wyposazone w lokalne
wytaczniki serwisowe, bez stykbw pomocniczych.

6. Charakterystyka obiektow.

6.1. Ttocznia

Ttocznia (obiekt nr 1) ma by¢ wyposazona w trzy pompy zatapialne oraz
kompletng szafe zasilajgco-sterownicza, dostarczang przez producenta.
Przewiduje sie sterowanie automatyczne i reczne pomp w lokalnej szafce. Do
szafki ma by¢ doprowadzony kabel zasilajgcy i sterowniczy. Kabel sterowniczy do
przekazywania informacji o pracy lub awarii poszczegélnych pomp do szafy
gtdbwnej automatyki.
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6.2. Sito-piaskownik

Sito-piaskownik posiada wiasng szafke zasilajgco-sterowniczg. Z tej szafki ma byé
pobierana informacja o pracy i awarii urzgdzenia. — jest to zintegrowane,
samodzielne urzadzenie do odbierania Sciekow. Szafka ma byé zamontowana
przy urzadzeniu w budynku.

6.3. Komory beztlenowe

Komory beztlenowe (obiekt nr 3.1 i 3.2) majg byé wyposazone po jednym
mieszadle w kazdej komorze. Przewiduje sie sterowanie automatyczne i reczne
mieszadet. Kazde mieszadto posiada swojg skrzynke miejscowg SM..,
umieszczong przy komorze. W skrzynkach miejscowych s3g umieszczone
dodatkowo zabezpieczenia silnika MTU-1. Ponadto skrzynki potaczeniowe sg
wyposazone w roztgczniki do kazdego silnika. Zaleca sie zastosowanie skrzynek
serii Mi... firmy HENSEL. W pracy automatycznej przewiduje sie prace ciggta.

6.4. Komory nitryfikacji/denitryfikaciji

W komorach nitryfikacji/denitryfikacji (obiekty nr 4.1 i 4.2) zastosowano po dwa
aeratory natleniajgce S$cieki, przelew regulowany oraz przetworniki do pomiaru
tlenu i suchej masy firmy LANGE. Wszystkie w/w urzadzenia posiadajg swoje
skrzynki miejscowe SM..., z wyjatkiem przetwornika do pomiaru tlenu i suchej
masy z ktérym nalezy wykonaé potaczenia bezposrednio.

Przewiduje sie, ze aeratory montowane w poblizu komér osadowych, czyli
aeratory 2 i 4, majg by¢ sterowane falownikami. W zwigzku z tym przewiduje sie
zamiast szafek miejscowych, petne szafki zasilajgco-sterownicze. Szafki te muszg
by¢ zamontowane w poblizu aeratoréw w odlegtosci nie wiekszej niz 10m. Silniki
aeratorow powinny by¢ tak zamontowane, aby mozna bytoby wyposazy¢ je w
obce chtodzenie.

Wi/w szafki z falownikami powinny spetnia¢ nastepujgce n/w zatozenia.

Poniewaz szafka bedzie montowana i uzytkowana na zewnatrz (wolno wiszaca,
montaz na barierce), dodatkowo blisko zbiornika $ciekow, gdzie bedzie
wystepowaé Srodowisko agresywne, przewidziano szafke ze stali nierdzewnej o
szacunkowych wymiarach 800x1000x300 mm. Szafka ma zapewnia¢ stopien
ochrony IP54.

Oprocz falownika typu SJ700B-220HFF (22kW, In=43A) w szafce przewidziano
nastepujacy zestaw aparatury :
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. zabezpieczenie gtéwne (wktadki bezpiecz. 50A zwtoczne np. gG)

. dfawik sieciowy

. dfawik silnikowy

. stycznik gtéwny

. zabezpieczenie obwoddw sterowniczych (wytgcznik instalacyjny)

. wytacznik silnikowy -zabezpieczenie silnika obcego chtodzenia

. stycznik pomocniczy do sterowania silnika obcego chtodzenia

. termostat( kontrola temperatury w szafie)

. hygrostat (kontrola wilgotnoéci w szafie)

10. uktad wentylacji -wentylator o odpowiedniej wydajnosci

11. ukfad grzania- grzatka o odpowiedniej mocy

12. trafo 400/230 dla zasilenia aparatury na 230V -wentylator, grzatka (kabel
zasilajacy szafe - 4 zyty 16mm2 3f+PE)

13. listwa zaciskowa dla kabli sitowych (zasilanie szafki i odptyw na aerator) dla
sygnatu zewnetrznego 4-20mA i dla styku beznapieciowego do zmiany sposobu
sterowania w automatyce.

Dodatkowo we wnetrzu szafy przewidziano dodatkowy pulpit sterowniczy
posiadajgcy nastepujace elementy:

14. przycisk stop bezpieczenstwa

15. przetacznik pracy automatyczna /reczna

16. potencjometr regulacji obrotéw silnika

17. przetacznik start/stop rozkazu ruchu silnika

OCONOOThAhWN--

Przewiduje sie, ze falowniki bedg sterowane wartoscig tlenu w postaci pradu 4-
20mA z trzeciego przetwornika firmy Lange, umieszczonego w szafce PTS3.
Przetwornik bedzie mierzy¢é wartos¢ tlenu w obu komorach za posrednictwem
dwoch sond tlenowych, a nastepnie przekazywac¢ do odpowiedniego falownika.
Szafke PTS3 nalezy dodatkowo wyposazy¢ w obwody zasilania i zabezpieczenia
(bezpiecznik, zasilacz +24V) oraz dwie sztuki urzgdzenia powielajgcego tory pradu
pomiarowego 4-20mA (np. firmy Labor-Aster Z-S2-L2p). Jako, ze wartosci tlenu
muszg by¢é doprowadzone réwniez do sterownika w szafie SA automatyki.

Przewiduje sie sterowanie reczne i automatyczne kazdego urzadzenia.

W pracy automatycznej przewiduje sie prace ciggta aeratoréw. Praca aeratorow
bedzie polega¢ na odpowiednim zanurzeniu topatek rotora w $ciekach, a tym
samym zmiany w natlenianiu Sciekoéw przez zmiane poziomu Sciekow w komorze.
Poziom $ciekow jest regulowany przy pomocy przelewu regulowanego z napedem
AUMA. Przelew z kolei otwiera sie lub zamyka na podstawie wskazan tlenomierza,
zamontowanego w komorze. Jezeli przelew otworzy sie, powodujac najmniejsze
zanurzenie topatek aeratoréw, a mimo to warto$¢ tlenu nie spadnie, wdéwczas
nastgpi zmniejszenie obrotdéw aeratorow zasilanych przez falowniki. Ma to w
konsekwencji spowodowac obnizenie warto$ci tlenu do akceptowalnego poziomu.
Dla tego typu pracy dobiera sie odpowiednio progi dolnej wartosci tlenu i gérnej
wartoéci tlenu w oprogramowaniu sterownika. Po osiggnieciu odpowiedniej
wartosci tlenu, wszystkie aeratory zaczynajg pracowac z petng moca.

Obwody wykonawcze dla aeratoréw nr 1 i 3 réznig sie od obwodéw dla aeratoréw
nr 2 i 4. Pierwsza para sterowana jest typowo ze stycznikow, a druga z
falownikéw. Obwody sterownicze w szafie automatyki SA jednak przewiduje sie

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW DLA GEOWNA- A K. P.i A.



takie same, a to z tego wzgledu, ze gdyby zaszta potrzeba w przysztoSci, zmiany
obwodbéw wykonawczych na typowe, to uktad nie potrzeba poddawaé przerdbce.
W obecnej formie sterowania, dla falownikoéw potrzebny jest styk beznapieciowy,
ktéry uzyskuje sie z obwodéw sterowniczych, a ktéry uruchamia funkcje regulacji
mocy silnikow aeratoréw nr 2 i 4.

6.5. Osadnik wtérny istniejgcy

Jest to istniejgcy obiekt, ktory bedzie poddany modernizacji i bedzie petnit role
osadnika wtornego. W osadniku wtornym ma by¢é zamontowany zgarniacz z
napedem centralnym. Sterowanie zgarniacza ma sie odbywaé¢ z szafy lokalnej,
dostarczanej przez producenta urzadzenia. Z tej szafki ma by¢é pobierana
informacja o pracy i awarii urzadzenia

6.6. Osadnik wtoérny nowy

Jest to nowy obiekt, ktéry bedzie petnit role drugiego osadnika wtérnego. W
osadniku wtéornym ma by¢ zamontowany zgarniacz z napedem centralnym.
Sterowanie zgarniacza ma sie odbywac¢ z szafy lokalnej, dostarczanej przez
producenta urzgdzenia. Z tej szafki rbwniez ma by¢ pobierana informacja o pracy
i awarii urzadzenia

6.7. Pompownia osadow

Pompownia osadu (obiekt nr 6) ma by¢ wyposazona w dwie pompy zatapialne do
recyrkulacji osadu i jedng pompe do osadu nadmiernego oraz czujnik ciggty
poziomu. Przewiduje sie sterowanie automatyczne i reczne pomp. Kazda pompa
posiada swojg skrzynke miejscowg SM..., umieszczong przy pompowni. Do
skrzynki miejscowej dochodzi kabel zasilajacy i sterowniczy z jednej strony (patrz
schemat) oraz kabel fabryczny z pompy z drugiej. W skrzynkach miejscowych sg
umieszczone dodatkowo zabezpieczenia MTU-1, a takze przyciski sterowania
START/STOP. Ponadto skrzynki potaczeniowe sg wyposazone w roztgczniki do
kazdego silnika. Zaleca sie zastosowanie skrzynek serii Mi... firmy HENSEL.
Czujnik poziomu powinien mie¢ swojg oddzielng skrzynke potaczeniowa.

Pompy sg sterowane w zaleznosci od poziomu osadu, wskazywanego przez
czujnik ciggty poziomu oraz dodatkowo jest przewidziana praca czasowa pomp.

Dla kazdej pompy jest okreslony poziom zataczenia i wytaczenia, czas pracy i
przerwy. Pompy muszg pracowac przemiennie.
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W pompowni zastosowano trzecig pompe osadu nadmiernego. Pompa pompuje
osad nadmierny do komory stabilizacji osadu lub komory zageszczacza osadu.

Decyduje o tym obstuga oczyszczalni. Poziom napetnienia kazdej z tych komor
pokazuje zamontowany czujnik poziomu osadu.

6.8. Komora pomiarowa osadu recyrkulowanego

W oczyszczalni przewiduje sie przeptywomierz pomiarowy, zamontowany w
obwodzie recyrkulacji osadu. Wartos¢ chwilowa przeptywu w postaci pradu 4-
20mA jest transmitowana do sterownika gtownego.

6.9. Komora pomiarowa sciekdw oczyszczonych

W oczyszczalni przewiduje sie przeptywomierz pomiarowy, zamontowany nha
kanale Sciekow oczyszczonych. Wartos¢ chwilowa przeptywu w postaci pradu 4-
20mA jest transmitowana do sterownika gtéwnego.

6.10. Stacja zlewcza

Do konteneru stacji zlewczej (obiekt nr 8) przewiduje sie doprowadzenie kabla
zasilajgcego oraz sterowniczego (patrz schemat). Kabel sterowniczy moze by¢
wykorzystany do potgczenia z komputerem.

6.11. Komora stabilizacji osadu

Komora stabilizacji osadu jest obiektem istniejacym. Z nowych urzadzen, w
komorze przewidziano jedng pompe i czujnik ciggly poziomu. Przewiduje sie
sterowanie automatyczne i reczne pompy. Pompa posiada swojg skrzynke
miejscowg SM..., umieszczong przy komorze. W skrzynce miejscowej przewiduje
sie dodatkowo zabezpieczenie MTU-1, a takze przyciski sterowania
START/STOP. Ponadto skrzynka pofgczeniowa jest wyposazona w roztgcznik
silnika. Zaleca sie zastosowanie skrzynek serii Mi... firmy HENSEL. Czujnik
poziomu powinien mie¢ swojq oddzielng skrzynke potgczeniowa. Czujnik poziomu
jest wykorzystywany do sterowania pompg osadu nadmiernego w pompowni
osadu.
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6.12. Budynek socjalno- techniczny

W budynku technicznym znajdujg sie pomieszczenie socjalne i pomieszczenia
techniczne, wykorzystywane przez obstuge oczyszczalni i te w ktorych
umieszczono urzadzenia technologiczne.

Budynek dzieli sie na szereg pomieszczen, w ktérych przewidziano m.in. :

-DYSPOZYTORNIA - w pomieszczeniu jest istniejgca rozdzielnica RG oraz
przewidziano umiejscowienie nowej rozdzielnicy RZN, a takze szafy
sterowania automatycznego SA i komputera do obstugi urzadzen
oczyszczalni Sciekow

- POMIESZCZENIE AGREGATU - w pomieszczeniu jest agregat pradotworczy,
szafka SZR.

- POMIESZCZENIE PRASY - w pomieszczeniu przewidziano montaz prasy z
urzgdzeniami towarzyszacymi. Prasa ma by¢ sterowana z wiasnej szafki
zasilajgco - sterowniczej. Z tej szafki ma byé pobierana informacja o pracy i
awarii urzadzenia

6.13. Zageszczacz osadu

Zageszczacz osadu jest obiektem istniejgcym, wykorzystywanym réwniez po
modernizacji. W zageszczaczu osadu ma byé wymieniony naped mieszadfa, z
wykorzystaniem istniejgcego kabla zasilajgcego oraz zamontowany czujnik
poziomu. Czujnik poziomu jest wykorzystywany do sterowania pompg osadu
nadmiernego w pompowni osadu.

7. Opis zastosowanych sterownikow
mikroprocesorowych.

7.1. Opis ogdlny zastosowanych sterownikdéw

Jako sterownik przewiduje sie urzadzenie firmy SIEMENS typu S7-1200.
Sterownik ma by¢é wyposazony we wszystkie niezbedne moduty, ktore
postuzg do obstugi obiektéw i urzadzen. Potrzebne moduty :

—jednostka centralna sterownika

—modut wejs¢ cyfrowych

—modut wyj$¢ cyfrowych

—modut wejs¢ analogowych
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—modut wyswietlacza

Mikroprocesorowy sterownik gtbwny na terenie oczyszczalni jest
przeznaczony do:

- Sterowania pracg pomp

- Sterowania pracg mieszadet

- Sterowania pracg aeratorami (rotorami)

- Sterowanie pracg przelewow

- Przekazywanie i odbieranie sygnatéw informacyjnych i sterowniczych z
uktadéw lokalnych

- Odbieranie sygnatéw informacyjnych - analogowych od urzadzen
pomiarowych, jak np. tlenomierze, czujniki poziomu

- Przekazywanie wszystkich informacji do komputera PC.

7.2. Praca ze sterownikiem

Oprogramowanie sterownika powinno posiada¢ funkcje programowalne,
ktére zapewniajg wielowariantowoS¢ pracy uktadéw automatyki oraz
zapewniajag mozliwos¢ dostosowania parametrow pracy uktadéw
automatyki do Scisle okreslonych wymagan uzytkownika oraz mozliwo$¢é
korekcji parametréw sterownika w trakcie eksploatacji obiektu w miare
aktualnych potrzeb. Kiedy istnieje potrzeba zmiany warto$ci parametrow
pracy sterownika lub kontrola aktualnych nastaw, osoba obstugujgca musi
mie¢ mozliwo$¢ wykonania tego przy pomocy modutu wyswietlacza i
klawiatury. Mozliwo$¢ taka jest niezbedna w przypadku niesprawnosci
komputera.

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW DLA GEOWNA- A K. P.i A.
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7.3. Zestawienie elementow sterownika

Zestawienie podstawowych modutéw sterownika S7-1200

STEROWNIK CENTRALNY

Poz.

Numer zam.

Opis

llosé

6AV6647-0AD11-3AX0

SIMATIC DOTYKOWY PANEL OPERATORSKI
KTP600 BASIC COLOR PN, EKRAN 5.7", 256
KOLOROW, 6 PRZYCISKOW FUNKCYJNYCH,
INTERFEJS ETHERNET/PROFINET,
KONFIGURACJA ZA POMOCA WINCC
FLEXIBLE 2008 SP1 COMPACT LUB TIA
PORTAL WINCC BASIC V11/STEP7 BASIC V11
LUB WYZSZEGO

6ES7215-1AG31-0XB0O

SIMATIC S7-1200, CPU 1215C DC/DC/DC,
INTERFEJS PROFINET (2 X RJ 45), 14 WEJSC
BINARNYCH (24V DC) / 10 WYJSC
BINARNYCH (24V DC) / 2 WEJSCIA
ANALOGOWE (0 - 10V DC) / 2 WYJSCIA
ANALOGOWE (0 - 20 MA), ZASILANIE: 24V DC,
PAMIEC PROGRAMU/DANYCH: 100 KB;
MOZLIWOSCI ROZBUDOWY O: 3 MODULY
KOMUNIKACYJNE, 1 PLYTKE SYGNALOWA, 8
MODULOW WEJSCMWYJISC

6ES7223-1BL32-0XB0

SIMATIC S7-1200, MODUt WEJSC/WYJSC
BINARNYCH SM 1223, 16 WEJSC BINARNYCH
(24V DC TYPU SINK/SOURCE) / 16 WYJSC
BINARNYCH (24V DC, TRANZYSTOROWYCH
0.5A)

6ES7221-1BH32-0XB0

SIMATIC S7-1200, MODUL WEJSC
BINARNYCH SM 1221, 16 WEJSC 24V DC,
WEJSCIA TYPU SINK/SOURCE

6ES7231-4HF30-0XB0O

SIMATIC S7-1200, MODUL WEJSC
ANALOGOWYCH SM 1231, 8 WEJSC
ANALOGOWYCH NAPIECIOWYCH (+/-10V, +/-
5V, +/-2.5V) LUB PRADOWYCH (0-20 MA, 4-
20MA), ROZDZIELCZOSC 13 BITOW

6EP1332-1SHT71

SIMATIC S7-1200, ZASILACZ PM 1207
NAPIECIE WEJSCIA: 120/230V AC, NAPIECIE
WYJSCIA: 24V DC/2.5A

6XV1870-3QH20

SIMATIC NET INDUSTRIAL ETHERNET TP
CORD RJ45/RJ45, CAT 6, TP CABLE 4X2,
PREASSEMBLED W. W. 2 RJ45
CONNECTORS, L=2M

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW DLA GEOWNA- A K. P.i A.
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8. Program wizualizacji komputerowe,;.

Program wizualizacji komputerowej stuzy do prezentacji wizualnej
obstudze, pracy oczyszczalni Sciekdw, a w szczegdlnosci urzadzen
zamontowanych na terenie oczyszczalni. Przewiduje sie , ze komputer
bedzie potaczony za posrednictwem np.: tagcza rs485 lub innym tgczem
dostepnym ze sterownika gtdbwnego w oczyszczalni.

Sterownik ma zadanie przekaza¢ wszystkie dane i parametry pracy do
komputera. W komputerze ma by¢ zainstalowany specjalny program
wizualizacji z planszami odwzorowujgcymi prace urzadzen w
oczyszczalni. Oprécz wizualizacji program komputerowy ma umozliwié
sterowanie urzadzeniami oraz rejestrowanie danych w bazach danych.
Program powinien umozliwi¢ podglad obiektow oczyszczalni (po
uruchomieniu przycisku w menu gtéwnym).

JArchiwizacja danych” umozliwia uzytkownikowi przeglad baz danych
dotyczacych :

- wartoséci tlenu rejestrowanych w komorach nitryfikacji/denitryfikacji

- komunikatéow dotyczacych awarii urzadzen

Po wyborze odpowiedniej bazy danych, uzytkownik ma mie¢ mozliwosé
filtrowa¢ dane za okre$lony okres czasowy, a nastepnie przedstawi¢ go w
formie wykresu lub otrzymac raport w formie do wydruku lub do umieszczenia
go w archiwum.

Program powinien umozliwi¢ podglad oraz zmiane parametréw pracy procesu
technologicznego oraz zastosowanych urzadzen. Jest to osiggane po
uruchomieniu trybu pracy ,Parametry pracy”. Nalezy wéwczas wybraé grupe
parametréw, odnoszacych sie do danego obiektu.

9. Schemat automatycznego sterowania
pracg oczyszczalni sciekow

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW DLA GEOWNA- A K. P.i A.
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WYL. 25A 1WS/20A

Q o 12 ARKUSZ 2
12
1= -
21 1K2 21 5K2
0/ 24 2/ 24
20DG 21 2K2 21 6Kk2
SPD-S-1+1 2/ A4 2/ A
%11
Rl 3k2 el 7K2
OBIEKT 24 \2 OBIEKT 214 \2
4‘7 1D4 4‘7 1D9
2Ps
4
ZABEZPIECZENIE 1D6 ZABEZPIECZENIE 0
WEWNETRZNE D5 WEWNETRZNE B 1D-10
POMPY POMPY 1X12
OBIEKT OBIEKT
ROZDZ. ROZDZ. 1] 1aPW ROZDZ. 1] 2aPW
1czF L 95.97) 3 | 9597 2PT s
%8 L 1PST1 ’iV 1X16 112PST
2 - 2 96 98 L
3 }:‘ L K1 |14 3 }:‘ L 8K1 |14
X5 4 yapz 9 X413 1X14 Tl — 9
1x9 1XA7
1D8
RM84.2P RM84.2P RM84.2P R4.4P 1D7 RM84,2P RM84.2P R4.4P 1D12
230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~
P r—
2H |1 16 H |y H |1 16
1K_|Al 2K Al 4K Al K2 %10 5K_|Al Al 7K_|Al 8K |Al 8K2
10 10 1X18
A2 A2 ) DO ROZDZ. A2 A2 ) A2 DO ROZDZ.
X1 1D41 2 2 2
>
ARKUSZ 2
Zabezpieczenie PZF Termik Zabezpieczenie Termik Sygnalizacja
wewngtrzne w obwodzie | w obwodzie Sterowanie wewnetrzne w obwodzie | w obwodzie alarmu Sterowanie
silnika silnika silnika silnika silnika
POMPA 1 - POMPA OSADU RECYRKULOWANEGO POMPA 2 - POMPA OSADU RECYRKULOWANEGO
POMPOWNIA OSADU

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

POMPOWNIA OSADU
1 5 OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL : Pompy 12
Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 1




ARKUSZ 3

ARKUSZ 1
<7 —>
21 9K2 2] 13K2
2/ 24 2 2\4‘
10K2 21 14K2 21
T/ 24 T/ u
1%-19 1x27
1 11K2 1 15Kk2
OBIEKT u \2 OBIEKT u \2
1D-14 1D-19
3PS ") aPs
4 4
ZABEZPIECZENIE 0 ZABEZPIECZENIE 0
1D-16 1D-15 1D-21 1D-20
WEWNETRZNE WEWNETRZNE
POMPY 1X20 POMPY
OBIEKT 1x28 OBIEKT
ROZDZ. ROZDZ. 12 3aPW ROZDZ. ROZDZ. 12 4aPW
U 9597)  3PT 3 aczF ! 95.97] 4PT s
3czF _ 124 113PST _ 182 114PST1
2 96 98 L 2 96 98] L
3 L 12K1 (14 3 L 16K1 |14
1X21 1X22 }:' / 1X29 1X30 ) }:' /
4 3apz ) 4 4apz ’
1X25 1X33
' 1D-18 '
1D-13
RM84.2P RM84.2P RM84.2P R4.4P 1047 RMS84,2P RMS84,2P RM84.2P R4.4P
230V~ 230V~ 230V~ 230V~ | 230V~ 230V~ 230V~ 230V~
—
5H | 6H |1 16 ™ | 16
9K |A1 10K |A1 11K Al 12K |Al 12K2 13K |Al 14K |Al 15K |Al 16K 16K2
10 1%-26 10 1X34
A2 A2 " > A2 > DO ROZDZ. 2 A2 ™ 5 2 DO ROZDZ.
<= >
ARKUSZ 1 ARKUSZ 3

Zabezpieczenie PZF Termik Sygnalizacja Zabezpieczenie PZF Termik Sygnalizacja
wewnetrzne w obwodzie | w obwodzie | alarmu Sterowanie wewnetrzne w obwodzie | w obwodzie alarmu Sterowanie
silnika silnika silnika silnika silnika silnika

POMPA 3 - POMPA OSADU NADMIERNEGO POMPA 4 - POMPA OSADU

KOMORA STABILIZACJI OSADU

POMPOWNIA OSADU

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

POMPOWNIA OSADU | KOMORA STABILIZACJI OSADU

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL:

l 6 Pompy 314

Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 2




ARKUSZ 2

ARKUSZ 4
< >
21 17K2 2K
2/ 24 2/ 24
18K2 22K2
21 21
2/ 24 2/ 24
1X40
1X35
OBIEKT OBIEKT
ZABEZPIECZENIE 1025 ZABEZPIECZENIE
WEWNETRZNE WEWNETRZNE
MIESZADLA 1X-36 MIESZADLA
1X41
ROzZDZ ROZDZ ROZDZ. ROZDZ.
1 9597 SPT L 9597) 6PT
5CzF _ 115PST1 6czF -
2 96 98 L 2 96 98
14
1X37 1X-38
1%42 1X43
1D27 1D32
1D23 1D28
RM84.2P RM84.2P RM84.2P R4.4P RM84.2P RM84.2P RM84.2P R4.4P
230V~ 230V~ 230V~ 230V~ — 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ —
H |y 10H | 1 16 1H], 12H |1 16
17K |Al 18K |Al 19K |Al 20K |Al 20K2 21K |Al 22K |Al 23K |Al 24K |Al 24K2
10 1X39 10 1X44
™ ™ v > = > L& DO ROZDZ. ™ ™ v > ™ > L& DO ROZDZ.
< >
ARKUSZ 2 ARKUSZ 4
Zabezpieczenie PZF Termik Sygnalizacja Zabezpieczenie PZF Termik Sygnalizacja
wewnetrzne w obwodzie | w obwodzie alarmu Sterowanie wewnetrzne w obwodzie | w obwodzie¢ alarmu Sterowanie
silnika silnika silnika silnika silnika silnika
MIESZADLO 1 MIESZADLO 2
KOMORA BEZTLENOWA 1 KOMORA BEZTLENOWA 2
OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
POMPOWNIA OSADU | KOMORA STABILIZACJI OSADU
1 7 OPRACOWAL : mgrinz. JERZY OSIECKI | TYTUL :
Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 3




ARKUSZ 3

ARKUSZ 5
<7 >
252 28K2
21 21
2/ 2 2/ 24
e — | N — |
26K2 29K2
1 1
1X55 1X63
1D4
ROZDZ. ROZDZ. ROZDZ. ROZDZ.
9597 7PT 1 95.97)  8PT
7WsIL B BWSIL B
> 9% 98 2 1%53 117PST1 2 % o
1043 L / D50 L
5 27K1 |14 30K1 |14
3 3 > 3 3 5
%50 x5t 7apz4 }:1 8Pz , }:1 X568 159 8aPZ , }:1 8Pz \ }:1 !
1D44 1D51
1X54 1%62
1D-39
1D46
RM84.2P RM84.2P R4.4p RM84.2P RM84.2P R4.4P
230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ —
13H | 14H |1 16 15H | 16H | 1 16
25K |Al 26K |Al 27K |Al 27K2 28K |Al 20K |Al 30K |Al 30K2
10 1X49 10 1X57
> - > = > DO ROZDZ. = = > ™ > L& DO ROZDZ.
< >
ARKUSZ 3 ARKUSZ 5
PZF Termik Sygnalizacja PZF Termik Sygnalizacja
w obwodzie | w obwodzie | alarmu Sterowanie w obwodzie | w obwodzie¢ alarmu Sterowanie
silnika silnika silnika silnika
ROTOR NAPOWIETRZAJACY 1 (OBWODY NIE WYKORZYSTYWANE W PRZYPADKU STEROWANIA FALOWNIKIEM)

ROTOR NAPOWIETRZAJACY 2

KOMORA N/D 1

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

KOMORA N/D 1

18

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL :

Rotor 1i2

Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski
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ARKUSZ 4

ARKUSZ 6
<7 >
k2 34K2
2 3 21
2/ 2 2/ 24
e — | N — |
32K2 35K2
1 1
1X55 1%63 1D47
10PS
4
1D# 1D48
ROZDZ. ROZDZ. ROZDZ. ROZDZ.
1 9597)  9PT 1 95.97)  10PT]
IWsIL B 10WSIL -, B
> 9% 98 2 1%53 119PST1 ) % o 1110PST1
D43 L / D50 L /
5 331 |14 36K1 (14
3 3 > 3 3 5
%50 x5t Qapz4 }:1 9Pz , }:1 ) X568 159 10aPz4 }:1 10Pz4 }:1 !
1D44 1D51
1X54 1%62
1D-39
1D46
RM84.2P RM84.2P R4.4P RM84.2P RM84.2P R4.4P
230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~ 230V~
17H |, 18H | 1 16 19H | 20H |1 16
31K |Al 32K |Al 33K |Al 33K2 34K |Al 35K |Al 36K |Al 36K2
10 1X49 10 1X57
> - > > > L& DO ROZDZ. = = > ™ > L& DO ROZDZ.
< >
ARKUSZ 4 ARKUSZ 6
PZF Termik Sygnalizacja PZF Termik Sygnalizacja
w obwodzie | w obwodzie | alarmu Sterowanie w obwodzie | w obwodzie alarmu Sterowanie
silnika silnika silnika silnika
ROTOR NAPOWIETRZAJACY 3 (OBWODY NIE WYKORZYSTYWANE W PRZYPADKU STEROWANIA FALOWNIKIEM)

ROTOR NAPOWIETRZAJACY 4

KOMORA N/D 2

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

KOMORA N/D 2
1 9 OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL : Rotor 3 4
Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ5




ARKUSZ 5§ ARKUSZ 7
< —
37K2
21
0/ 24
21 38K2
2
1D67
12PS
13]" 11Ps /lé‘
2 14 2
1D-68
1D77
1
11PW
z% 1x91
%80 11 11PST1 1112PST
L 1D-70 L NAPED NAPED
ZASUWY ZASUWY
“ 14 -krancowki -grzejnik
OBIEKT ROZDZ. 21 1202 t 401
5
Ve o =
[ 1z 41 9
9 1D72
TERMIK NAPEDU
39K3 189 1%90
1%81 1%82 3
1D76
1X92
11
43K2 1D75
73 RM84.2P
44 230V~
RM84.2P RM84.2P 1073 2R£10~\11I7N 10 1D.74 RM84.2P RM84.2P
230V~ 230V~ - 230V~ 230V~
—
2H |1 16 23H |1 16 41K 24H | 1
37K |Al 38K |Al 40K |Al 40K2 Al 42K [A1 43K |Al
108 187 10~ 1%-88
A2 A2 5 Do RO: A2 5 DO ROZDZ. A2 A2 A2 5
>
ARKUSZ 6 ARKUSZ 7
‘Ilermlk ;f;g:gg:ﬁle Otwieranie zasuwy Zamykanie zasuwy Rodzaj arcie | Zamkniecie Sygnalizacja Grzejnik
napedzie sterowania Kraricowki kranicéwek zasuwy
PRZELEW REGULOWANY 1
KOMORA N/D 1

20

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

KOMORA N/D 1

OPRACOWAL : mgrinz. JERZY OSIECKI TYTUL :

Przelew regulowany 1

Data : 01.2016r.

"EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski




ARKUSZ 8
>

21

ARKUSZ 6
<
44K2
21
2/ 24
21 45K2
2/ 24
1D67
OBIEKT 13] 13ps )lé‘wvs
2 T4 2
1D69 1D68
1D77
1
12PW
2% 1X91
%80 11 13PST1 1570 1114PST1 NAPED
/ / NAPED ZASUWY
14 14 ZASUWY -grzeinik
-kraricowki grzel
OBIEKT ROZDZ. ; 21 4Pz t e
5 3 5
Ve o F =
12¢2F 4 9 41 9
9 1D71 1D72
TERMIK NAPEDU
, 473  46K3 189 1%90
1X81 1X82 1b76
1X92
11 11
1D-66 49K2 50K2 1D75
7% 7% RM84,2P
RM84.2P RM84.2P Raap 10 Raap 10 RM84.2P 2oV RM84.2P
230V~ 230V~ 20V~ D73 20V~ D74 230V~ 230V~
2H | 27H |1 16 28H |1 16 48K 20H |1
44K |A1 45K |Al 46K |Al 46K2 47K |A1 47K2 Al 49K |[A1 50K |Al
10 v, %87 10— 1X-88
A2 A2 5 A2 5 Do RO: A2 5 DO ROZDZ. A2 A2 5
< >
ARKUSZ 6 ARKUSZ 8
‘Ilermlk ;f;g:ggfﬁle S‘ngziallzacja Otwieranie zasuwy Zamykanie zasuwy Rodzaj Otwarcie | Zamkniecie Sygnalizacja Grzejnik
napedzie sterowania Krancowki krancéwek zasuwy
PRZELEW REGULOWANY 2
KOMORA N/D 2
OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
KOMORA N/D 2

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI

TYTUL:
Przelew regulowany 2

Data : 01.2016r.

"EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski
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ARKUSZ7

< >
ARKUSZ 9

1%-106 1X-109 X112 X112 X112 X112

Styk informacyjny | Styk informacyjny 2 Styk informacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Stykinformacyjny | Stykinformacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Stykinformacyjny | Styk informacyjny

2 lokalnego lokalnego uktadu z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukfadu | z lokalnego ukladu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego uktadu

ukiadu sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania

sterowania

1%-107 1X-108 1X-110 1111 1X113 1X-114 X113 X114 X113 1114 X113 1X-114
RM84.2P
RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P 220V~
220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~
51K |13 52K |13 53K |13 54K |13 55K |13 56K |13 57K |13 58K |13 59K |13 60K |13 61K_ |13 62K |13 63K _113
14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 1
<F i >
ARKUSZ 7 ARKUSZ 9
i i i i . . BRAK
praca awaria praca awaria praca awaria praca awaria praca awaria praca awaria ZASILANIA
STEROWANIA
TLOCZNIA - POMPA 5§ TLOCZNIA - POMPA 6 TLOCZNIA - POMPA 7 SITO PIASKOWNIK ZGARNIACZ 1 ZGARNIACZ 2
0OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
OBIEKTY ROZNE
OPRACOWAL : mgrinz. JERZY OSIECKI | TYTUL : ) )
22 Sygnaty informacyjne

Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 8




ARKUSZ 8

< >
ARKUSZ 10

1%-106 1X-109 X112 X112 X112 X112

Styk informacyjny | Styk informacyjny 2 Styk informacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Stykinformacyjny | Stykinformacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny | Styk informacyjny

2 lokalnego lokalnego uktadu z lokalnego ukiadu | z lokalnego uktadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego ukiadu | z lokalnego uktadu

ukiadu sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania sterowania

sterowania

1%-107 1X-108 1X-110 1111 X113 1X-114 X113 X114 X113 1114 1X113 1X114
RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P RM84.2P
220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~ 220V~
64K |13 65K |13 66K |13 67K |13 68K |13 69K |13 70K |13 71K |13 72K |13 73K |13 74K |13 75K |13
14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14
<F i >
ARKUSZ 8 ARKUSZ 10
praca awaria praca awaria praca awaria praca awaria praca awaria praca awaria
s SZAFA FALOWNIKA SZAFA FALOWNIKA SZAFA FALOWNIKA SZAFA FALOWNIKA
PRASA KOMORA N/D 1 - ROTOR1 KOMORA N/D 1 - DODATKOWY SYGNAL KOMORA N/D 2 - ROTOR 3 KOMORA N/D 2 - DODATKOWY SYGNAL REZERWA
OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
OBIEKTY ROZNE
OPRACOWAL : mgrinz. JERZY OSIECKI | TYTUL : ) )
2 3 Sygnaty informacyjne

Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 9




ARKUSZ 9
<
| 1oF
|11 16PST1 é@
1D34 $301B16
14
15PS
1D90 DO OBWODOW +24V -NR 1
1D-35 —
ups IASTLACZ OBWODY ZASILANIA +24V, STEROWNIK,
WEJSC/WYJSC CYFROWYCH I ANALOGOWYCH,
1000VA 24VDC, 2A SOND POZIOMD
—
MASA -NR 1
ROZDZ. ROZDZ. I 16PS ’
11 15PST1 A DO OBWODOW +24V -NR 2
1 95.97)  13PT| = B
13PZF ¥ 2
2 9% 98 4 1D91 ZASILACZ DO SEPAROWANYCH OBWODOW
24VDC, 1A ANALOGOWYCH
4 9 X115 e
1X-45 1X-46 18Pz OBIEKT MASA - NR 2
1D37
BUCZEK
1D-33 [j
RM84,2P RMS84,2P R4.4P
230V~ 230V~ 230V~
3MH |, 32H |1 16 s
76K |Al 77K |Al 78K |Al 78K2
1X-116
i‘Z % % 10 N D47
) ) > ) > DO ROZDZ. 2
<F
ARKUSZ 9
PZF Termik Sygnalizacja
w obwodzi w obwodzi alarmu Sterowanie . R
silnika silnika sygnalizacja | sygnalizacja
dzwiekowa wizualna OBWODY ZASILANIA +24V
ALARM ZBIORCZY
NAPED CENTRALNY
ZBIORNIK ZAGESZCZACZA OSADU
OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
KOMORA ZAGESZCZACZA OSADU | SYGNALIZACJA ALARMU
OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL : . .
24 Naped i zasilacze
Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 10




Sterownik S7-1200, CPU 1215C DC/DC/DC (6ES7215-1AG31-0XB0),
WYJSCIA ZINTEGROWANE Z JEDNOSTKA CENTRALNA
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OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

STEROWNIK

OPRACOWAL : mgrinz.

Data : 01.2016r.

"EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski



MODUt. WE/WY NR 1, Modut SM 1223 DI 16x24VDC, DQ
16x24VDC (6ES7 223-1BL32-0XB0), WYJSCIA
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OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

STEROWNIK
OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL : Wyjscia sterownika
Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 12




Sterownik S7-1200, CPU 1215C DC/DC/DC (6ES7215-1AG31-0XB0),
WEJSCIA ZINTEGROWANE Z JEDNOSTKA CENTRALNA

MODUt WE/WY NR 1, Modut SM 1223 DI 16x24VDC,
DQ 16x24VDC (6ES7 223-1BL32-0XB0), WEJSCIA

]
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MASA +24V

OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

STEROWNIK

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI TYTUL :

Wejscia sterownika
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Data : 01.2016r. ARKUSZ 13
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MODUt WE NR2, Modut SM 1221 DI
16x24VDC, (6ES7 221-1BH32-0XB0),
WEJSCIA

MODUL WE NR 3, Modut SM 1221 DI
16x24VDC, (6ES7 221-1BH32-0XB0),
WEJSCIA
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OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

STEROWNIK

2 8 OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI

TYTUL:
Wejscia sterownika

Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski
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MODUL WE NR 4, Modut SM 1221 DI MODUL WE NR 5, Modut SM 1221 DI
16x24VDC, (6ES7 221-1BH32-0XB0), 16x24VDC, (6ES7 221-1BH32-0XB0),
WEJSCIA WEJSCIA
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MASA +24V
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OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

STEROWNIK

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI

TYTUL:
Wejscia sterownika

Data : 01.2016r. "EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski ARKUSZ 15




Modut NR 6 WE ANALOGOWYCH

Modut SM 12231 Al 8x13 BIT (6ES7 231-4HF32-0XB0)

WEJSCIA ANALOGOWE MODULU ROZSZERZEN

POMPOWNIA KOMORA KOMORA TLEN1-CT1 SM1-CT1 TLEN2-CT2 SM2-CT2
OSADU STABILIZACJI ZAGESZCZACZA
OSADU OSADU
WEJSCIENRO WEJSCIENR1 WEJSCIENR2 WEJSCIENR3 WEJSCIENR4 WEJSCIENRS WEJSCIENR6 WEJSCIENR7
M L 0+ 0- 1+ 1- 2+ 2- 3+ 3- 4+ 4- 5+ ‘ 5- 6+ ‘ 6- 7+ 7-
ARKUSZ2- M-NR 1 Ii L L J
<7
<7
ARKUSZ 2-+24-NR 1
S1-LB/i4  + -+ - + - + -4 - . - . -
LABOR-ASTER WYJSCIE WWYJSCIE WYJSCIE WYJSCIE WYJSCIE WYJSCIE WYJSCIE L ABOS I;_J&/SB'?E R
NR1 NR2 NR3 NR1 NR2 NR3 NR4 3
WEJSCE ‘ ‘ WEJSCE ‘ WEJSCE WEJSCE ‘ ‘ WEJSCE ‘ ‘ VEJSCE ‘ ‘ WEJSCE
NR1 NR2 NR3 NR1 NR2 NR3 NR4
ARKUSZ 2- M-NR 2 -l + -J + - + - + - + - + - +
<7
<7 - = - - - - -
+ + | + + + + +
ARKUSZ 2- +24-NR 2
CZUINKPOZIOMU | | CZUINIKPOZIOMU CZUINIK POZIOMU PRZETWORNK PRZETWORNIK
SCIEKOW OSADU OSADU PTS1 PTS2
SG-258 SG-258 SG-258
APLISENS  APLISENS APLISENS
STEROWNIK
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OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -

PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI

TYTUL:

Wejscia analogowe sterownika

Data : 01.2016r.

"EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski
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ARKUSZ 2- M-NR 1

<

Modut SM 12231 Al 8x13 BIT (6ES7 231-4HF32-0XB0)

Modut NR 7 WE ANALOGOWYCH

WEJSCIA ANALOGOWE MODULU ROZSZERZEN

<7

ARKUSZ 2-+24-NR 1

31

POMIAR TLENU W KOMORACH CT11CT2 | PRZEPLYWOMIERZ | PRZEPLYWOMIERZ
FALOWNIK-ROTOR 1| FALOWNIK-ROTOR3 g(CDIZEYKSIZCZONE EEEEYKIIQKULOWANE
WEJSCIENRO WEJSCIENR1 WEJSCEENR2 WEJSCEENR3 WEJSCENR4 WEJSCEENRS WEJSCENR6 WEJSCEENR7
M L 0+ 0- 1+ 1- 2+ 2- 3+ 3- 4+ 4- 5+ ‘ 5- 6+ ‘ 6- 7+ 7-
* : rl L L S1-L/B/4
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0CZYSZCZALNIA SCIEKOW W GLOWNIE -
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
STEROWNIK

OPRACOWAL : mgr inz. JERZY OSIECKI

TYTUL:

Wejscia analogowe sterownika

Data : 01.2016r.

"EKO-WATER" Zbigniew Ruszkowski
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Falowniki

serii SJ700B
do kazdego napedu

=

HITAGHI
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20006

S5J700B
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HITACHI

Inspire the Next

Opanuj zywioty

zakres mocy: 7,5 - 160 kW
czestotliwosé wyjsciowa: 0,1 - 400 Hz
praca w trybie regulacji: predkosci, pozycji lub momentu

moment rozruchowy 150% Mzn przy 0,5 Hz
(bezczujnikowe sterowanie wektorowe)

whbudowana obstuga protokotu Modbus RTU - port RS485

opcjonalne karty dla sieci Profibus DP, LonWorks,
DeviceNet

wbudowane funkcje sterownika PLC

wbudowane funkecje SERVO

wbudowany filtr RFI

opcjonalne filtry o wysokiej ttumiennosci FPFB lub BTFB
bezptatny program do parametryzacji i kopiowania

przyjazny Srodowisku zgodnie z RoHS

nastepca doskonatego modelu serii L300P




HITACHI

Inspire the Next

HFF

Model

075 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100 1320 1600
Maksymalna moc silnika (kW) 7.5 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160
Znamionowy prad wyjsciowy (A) /b6 22 29 37 43 57 70 85 1056 185 160 195 230 290
Znamionowe napiecie zasilania 3~ 380 .. .480V, +10%, -15%, 50/60 Hz+5%
Filtr EMC Whbudowany (EN61800-3 kategorii C3)
Filtr przeciwzaktéceniowy FPFB
lub BTFB o wysokie] ttumiennosci naz o 8o b = 260 400
Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz) 0.1...400
Doktadnosé regulacii . & ] e ] : " ]
czestotliwosci wyjsciowe] nastawa analogowa: *0,2%, nastawa cyfrowa: +0,01% wartosci czestotliwosci maksymalnej
Rozdzielczo$¢ czgstotliwosci nastawa analogowa: maksymalna czestotliwo$¢/4000, nastawa cyfrowa: 0,01Hz

U/f (statomomentowa, zmiennomomentowa, wolna nastawa U/f),

Charakterystyka sterowania V/f sterowanie wektorowe, wektorowe przy 0 Hz, wektorowe ze sprzezeniem zwrotnym

Dopuszczalne przecigzenie pradowe 120% przez 60s
Czas przyspieszania/zwalniania 0,01 - 3600 s (charaklerystyka liniowa/krzywa czasu przyspieszania/zwalniania). Drugi zestaw czaséw przyspieszania/zwalniania
Moment rozruchowy 150% przy 0,5 Hz (tryb SLV) 120% przy 0,5Hz
Rozdzielczo$é momentu napgdowego 1 0,5% momentu znamionowego przy sterowaniu wektorowym b

hamowanie pradnicowe obwéod hamowania pradnicowego wbudowany w falownik zewngtrzna jednostka hamujaca

X in. ja . o . s

Hamowanie 2:2”2?@' T\l::ﬂja.cego (@) 50 ‘ 35 ‘ 35 24 ‘ 24 ‘ 20 wartos¢ zalezna od parametrow zewnetrznej jednostki hamujace]

g;rr:;mg;:; Dc nastawiana sita hamowania, czas i czestotliwos¢ do zalaezenia hamowania DC

‘I:\:sojg‘r:?:\wc;wmna zeiciskl 8 programowalnych wejsc, ustawiana logika wejs¢ NO (normalnie otwarty) lub NZ (normalnie zamkniety); tranzystory na wejsciach PNP lub NPN
Wajscla wejscia . .

analogowe 3 wejécia: dwa napieciowe 0 ~ 10V; -10 ~ +10V; jedno pradowe 4 ~ 20 mA

mggm,%ww"e o 5 wyjs¢ typu “Otwarty kolektor”; ustawiana logika wyj$é NO (normalnie otwarty) lub NZ (normalnie zamkniety)

j$cia - i :

Wyjscia ::]aiugowe 3 wyjscia: dwa wyjécia analogowe: 0 ~ 10V; 4 ~ 20mA; jedno typu PWM: 0 ~ 10V

przeiaznlk slyk przelgczny; ustawiana logika NO (normalnie otwarty) lub NZ (normalnie zamknigty)

wyjsciowy
Regulator wewnetrzny PID regulacja cisnienia, temperatury itp.
Port szeregowy RS485 RS422
Funkcja motopotencjometra posiada funkcje motopotencjometra z mozliwoscig zapamigtania ostatniej nastawy czestotliwosci przed wylaczeniem falownika
Protokoly sieciowe (opcjonalnie) Profibus, CANopen, DeviceNet, LonWorks
Certyfikaty CE, UL, cUL, ¢-Tick

Funkcja termistora

(zabezpieczenie silnika) mozliwosé podigczenie termistora o charakterystyce PTC lub NTC

Zabezpieczenia lub sygnalizacja nadpradowe, nadnapigciowe, podnapieci_owe. przeciazeniowe, od przegrzania temperaturowego,

stanu awaryjnego sygnalizacja doziemienia przed wydaniem komendy rozruchu, zabezpieczenie termiczne itp.

Warunki temperatura / wilgotnosc 10 ... +50°C temperatura oloczenia, 20 ... 90% wilgotnosé otoczenia (bez skraplania)

pracy Bracis instalad 5,9 m/s2 SJ700B -110 ... 300 HFE; 2,9 m/s2 SJ700B - 370 ... 1600 HFE; -
wiraela.insiaana 10 ... 55 Hz; montaz do wysokosci 1000 m.n.p.m. wewnalrz; w srodowisku bezpylowym i bez zracych oparéw

Normy IEC/EN 61800-3 Druga $rodowiskowa

O] zewngtrzny panel sterowniczy z opcjq kopiowania nastaw, kable do panelu sterawniczego, karty rozszerzen: Profibus, CANopen, DeviceNet,

Roje sprzezenia zwrotnego do enkodera, dlawik sieciowy, diawik silnikowy, filtr przeciwzakléceniowy, oprogramowanie LonWorks, ProDrive Next

Stopien ochrony P20 P00

Waga (kg) (w przyblizeniu) 6 14 22 30 55 70
szerokosé 210 250 310 390 390 480

W(Vr:‘“r:?)“’ wysokosé 260 390 540 550 700 740
glebokosé 170 190 195 250 270 270

Producent zastrzega sobie prawo zmian w specyfikacji bez wezesniejszego powiadamiania.




| Przeglad

Softstarty 3RW40 sa czescia systemu modutowego SIRIUS.
Wynikaja z tego korzysci, takie jak identyczne rozmiary
konstrukcyjne i jednolity system potaczen. Dzieki szczegdlnie
kompaktowej budowie softstarty SIRIUS 3RW40 maja wielkos¢
réwna potowie poréwnywalnych uktadéw rozruchowych typu
gwiazda-tréjkat. Dzieki temu zajmuja one mato miejsca w szafie
elektrycznej. Projektowanie i montaz jest szybki i tatwy dzieki
technice tréjprzewodowe;.

SIRIUS 3RW40 do silnikéw tréjfazowych

Softstarty o mocy do 250 kW (400 V) do zastosowan
standardowych w sieciach tréjfazowych. Bardzo mate
konstrukcje, mata strata mocy i tatwe uruchomienie to tylko trzy
z rozlicznych zalet softstartéw SIRIUS 3RW40.

M Fun kcja

W zasadzie softstarty SIRIUS 3RW40 maja wszystkie zalety,

ktére maja tez softstarty 3RW30/31. Poza tym maja one duzo
innych funkcji, a takze nietypowe w zakresie mocy do 250 kW
sterowanie dwufazowe poliarity balancing. Bardzo wygodnie
mozna za pomocg bezstopniowego potencjometru obrotowego
nastawia¢ napiecie rozruchowe, czas rozruchu i wybiegu, rampe
napiecia oraz ograniczenie pradu. Tak, jak w przypadku
urzadzenia SIRIUS 3RW30/31. Regulacja znamionowego pradu
silnika, czasu wyzwalania i resetowanie funkgji przeciazenia
silnika odbywa sie za pomoca potencjometréw i przyciskdw - tak
jak w przekaznikach przecigzeniowych SIRIUS. A wiec i pod tym
wzgledem nie trzeba zmienia¢ przyzwyczajen.

SIRIUS 3RW40 wykorzystuje nowa, opatentowang metode
sterowania ,polarity balancing”, ktérej zadaniem jest eliminacja
komponentéw statopradowych z softstartéw sterowanych
dwufazowo. W przypadku dwufazowo sterowanych softstartow
w fazie niesterowanej ptynie prad wynikajacy z natozenia sie
pradéw ptynacych przez dwie fazy sterowane. W ten sposéb
nastepuje asymetryczny rozktad trzech pradéw fazowych podczas
operacji rozruchu silnika. Uzytkownik nie ma na niego wptywu,
jednak w wiekszosci przypadkéw nie ma on tez krytycznego
znaczenia. Oprocz tej asymetrii sterowanie p6tprzewodnikowym
elementem energoelektronicznym powoduje wspomniang wyzej
kompensacje pradéw statych, ktéra przy napieciach
rozruchowych mniejszych od 50% moze wywotywac duzy hatas
w silniku. "Polarity balancing" eliminuje te statopradowe
komponenty w fazie rozruchu w niezawodny sposéb. System ten
umozliwia rozruch silnika, ktéry jest rbwnomierny pod wzgledem
predkosci obrotowej, momentu obrotowego i wzrostu pradu.
Parametry akustyczne takiego rozruchu sa niemal takie same, jak
w przypadku rozruchu ze sterowaniem tréjfazowym. Jest to
mozliwe dzieki statemu dynamicznemu zréwnywaniu lub
kompensowaniu pétokreséw drgar pradu o réznej biegunowosci
podczasrozruchu silnika.

System SIRIUS 3RW40 posiada optymalne funkcje. Zintegrowany
system zestykdédw bocznikujacych redukuje straty mocy

na softstarcie podczas pracy. Dzigki temu w niezawodny sposéb
zapobiega sie nagrzewaniu otoczenia urzadzen. Za pomoca
4-stopniowego potencjometru obrotowego mozna zmieniac czas
wyzwalania zabezpieczenia przecigzeniowego. Dzieki
zintegrowanej ochronie przecigzeniowej wg IEC 60 947-4-2
dodatkowy przekaznik przecigzeniowy nie jest konieczny. Dzigki
temu mozna zaoszczedzi¢ miejsca w szafie i zmniejszy¢ ilos¢
okablowania w odgatezieniu. Ponadto ochrona wtasna
urzadzenia zapobiega termicznym przecigzeniom tyrystoréw

i wynikajacych z nich uszkodzen czesci robocze;.

Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych

Opcjonalnie tyrystory mozna rowniez zabezpieczy¢ przed
zwarciem za pomoca p6tprzewodnikowych bezpiecznikédw SITOR.
Dzieki regulowanemu ograniczeniu pradu niezawodnie
eliminowane sa szczytowe impulsy pradowe (piki) wystepujace
podczas wiaczania. Trzy diody LED stuza do wskazywania stanu
pracy oraz mozliwych btedéw, np. niedozwolony czas wyzwalania
(ustawienie CLASS), awaria brak zasilania sieciowego lub fazy,
brak obcigzenia, przecigzenie termiczne czy awaria urzadzenia.

Oferujemy szeroki asortyment akcesoriéw do naszych softstartow.
Przyktadowo bloki zaciskéw ramowych, akcesoria do
mechanicznego i zdalnego resetu, ostona do plombowania czy
tez fatwe w montazu ostony na zaciski zapewniajace optymalna
ochrone przed dotykiem.

* tagodny rozruch z rampa napieciowg; zakres nastaw napiecia
rozruchowego U, od 40 do 100 %, a czas zmiany napigcia
tg moze by¢ nastawiany w zakresie od 0 do 20 s.

* tagodny rozruch z rampa napigciowa; czas rampy napiecia przy
wybiegu t,,s zalezy od wybranego napiecia rozruchowego Us.

* Elektroniczna wewnetrzna ochrona przecigzeniowa silnika
i ochrona wtasna urzadzenia.

* Regulowane ograniczenie pradu.

* Zintegrowany system zestykéw mostkujacych do ograniczenia
strat mocy.

* Regulacja za pomoca trzech potencjometréw.
e tatwy montaz i uruchomienie.
* Napigcie sieciowe 50/60 Hz, 200 do 600 V.

* Dwie wersje napiecia sterowania AC 115V i AC 230 V.
Mozliwo$¢ sterowania poprzez wewnetrzny zasilacz DC 24 V
i bezpos$redniego sterowania przez system SPS.

* Duzy zakres termiczny od -25 do +60 °C
Zintegrowane zestyki pomocnicze zapewniaja wygodne

sterowanie i mozliwo$¢ dalszego przetwarzania w urzadzeniu
(wykresy stanéw - patrz str. 1/42).

. Zastosowania

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW40 moga by¢ uzywane
do fagodnego rozruchu i zatrzymywania tréjfazowych silnikéw
asynchronicznych.

Dzieki dwufazowemu sterowaniu prad we wszystkich 3 fazach
jest utrzymywany na najnizszym poziomie przez caty czas
rozruchu, a poza tym zakt6cajace komponenty statopradowe sa
eliminowane. Umozliwia to nie tylko dwufazowy rozruch silnikéw
do 250 kW (400 V), lecz réwniez eliminuje impulsowe wzrosty
pradu i momentu (piki), ktére sa np. nieodtaczna cecha uktadu
gwiazda-trojkat.

Zastosowania

e dmuchawy

¢ pompy

¢ maszyny budowlane

e prasy

¢ schody ruchome

* urzadzenia transportowe
* instalacje klimatyzacyjne

* wentylatory

e tasmy produkcyjne
 sprezarki i uktady chtodzenia
* napedy

Softstarty 3RW - 07/2007 6/19



Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

. Dane do doboru i sktadania zaméwien

3RW40 28-1BB14 3RW40 38-1BB14 3RW40 47-1BB14
Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Wielkos¢ Nr zaméwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF [piay=
prad silnikow 3-faz. prad przy roboczym napieciu znam. o0y,
roboczy przy roboczym roboczy Ug
& napieciu znam. Ug I
230V 400V 500V 200V 230V 460V 575V
A kw kw kw A hp hp hp hp kg
Uktad standardowy, znamionowe napiecie robocze 200 ... 480 V
12,5 3 5,5 - 11 3 3 7.5 - S0 3RW40 24-01BB14 1szt. 131 0,770
25 5,5 1 - 23 5 5 15 - 3RW40 26-C1BBC14 T1szt. 131 0,770
32 7.5 15 - 29 7.5 7.5 20 - 3RW40 27-00BBO4 T1szt. 131 0,770
38 11 18,5 - 34 10 10 25 - 3RW40 28-01BB14 Tszt. 131 0,770
45 11 22 - 42 10 15 30 - S2 3RW40 36-C1BB14 T1szt. 131 1,350
63 18,5 30 -- 58 15 20 40 -- 3RW40 37-00BBO4 Tszt. 131 1,350
72 22 37 - 62 20 20 40 - 3RW40 38-01BB14 1szt. 131 1,350
80 22 45 - 73 20 25 50 - S3 3RW40 46-01BB14 1szt. 131 1,900
106 30 55 - 98 30 30 75 - 3RW40 47-C1BBO14 1szt. 131 1,900
... 600 V
12,5 -- 5,5 7,5 11 -- -- 7,5 10 S0 3RW40 24-0OBBO5S Tszt. 131 0,770
25 - 11 15 23 - - 15 20 3RW40 26-0BBL15 T1szt. 131 0,770
32 - 15 18,5 29 - - 20 25 3RW40 27-00BBOIS 1szt. 131 0,770
38 - 18,5 22 34 - - 25 30 3RW40 28-C0BBLI5 Tszt. 131 0,770
45 - 22 30 42 - - 30 40 S2 3RW40 36-C1BBLI5 Tszt. 131 1,350
63 - 30 37 58 - - 40 50 3RW40 37-00BBO5 Tszt. 131 1,350
72 - 37 45 62 - - 40 60 3RW40 38-01BBI5 1szt. 131 1,350
80 - 45 55 73 - - 50 60 S3 3RW40 46-01BBI5 1szt. 131 1,900
106 - 55 75 98 - - 75 75 3RW40 47-00BBOIS 1szt. 131 1,900
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia
« 7 zaciskami sprezynowymi') 2

y

* z zaciskami sSrubowymi
Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiecia sterowania U

* AC/IDC 24V 0
* AC/DC110...230V

D Softstarty wielkosci SO z zaciskami sprezynowymi - na zapytanie.

vy

Wskazdwka:
Przy wyborze softstartu decydujgcqg role odgrywa znamionowy
prad silnika!

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW40 sq przeznaczone do pracy
w fatwych warunkach rozruchowych. Jopcigzenja < 10 X sjinika-
W przypadku innych warunkéw lub zwiekszonej czestosci
tgczeniowej moze by¢ konieczne zastosowanie wiekszego
urzgdzenia. Polecamy korzystanie z programu do doboru
urzgdzen i wykonywania symulacji Win-Soft Starter. Informacje
o prgdach znamionowych dla temperatury otoczenia >40 °C -
patrz dane techniczne.
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Softstarty 3RW

Pomoc do projektowania

| Schematy
Przyktadowe potgczenia 3RW40 2. ... 3RW40 4. - obwody sterowania
Sterowanie przez wytacznik Zdalny RESET Tryb automatyczny

N(L-) L1 (L+) N(L-) L1(L+) N(L-) IT1(L+)

ON/OFF" ON/OFF"

NSB0_01914
NSB0_01892
NSB0_01895

Us“ Us
100 % § ON §
>15s g >30s g
- » 7]
z
- i OFF -y

Sterowanie za pomoca przyciskéw
N(L-) L(L+)

A1 A2 1 13|NO 14(24 NOJ|23

ON
Q11

NSB0_01896

Przyktadowe potfaczenia 3RW40 2. ... 3RW40 4.
do czujnika temperatury (zabezpieczenie termistorowe silnika)

Thermoclick PTCTyp A

T11/T21 T12 T2

NSB0_01893
NSB0_01894

T11/T21 T12 T22

Uwaga na mozliwos¢ ponownego uruchomienia!

Podczas pracy z wytacznikiem (ON/OFF) podczas resetowania btedu
nastepuje automatyczne, ponowne uruchomienie, jezeli na zacisku 1
wystepuje jeszcze polecenie rozruchu.

Softstarty 3RW - 07/2007 6/39



Softstarty 3RW

Pomoc do projektowania

Przyktadowe potgczenia 3RW40 - obwody sterowania

Sterowanie przez wytacznik
z wykorzystaniem wewn. Zewnetrzne zasilanie
zasilacza 24 V DC

on/orr 1)

NSBO_01481a
NSBO0_01482a

3 13|NO 14|24 NOJ|23 95 96|NC NO|(98

ON
OVERLOAD
Q1 FAILURE

NSB0_01483b

Stycznika gtéwnego

Q21\—

L1 N ON/OFF 1)

3 13|NO 14({24 NO|23 95 96|NC NO|(98

RUN

OVERLOAD
Q11 FAILURE

NSBO0_01484b

N Uwaga na mozliwos¢ ponownego uruchomienia!
Podczas pracy z wytacznikiem (ON/OFF) podczas resetowania btedu
nastepuje automatyczne, ponowne uruchomienie, jezeli na zacisku 3
wystepuje jeszcze polecenie rozruchu.

W przypadku podtaczenia wentylatora do 3RW40 5... niezbedne jest
uziemienie.

2

3

Alternatywnie odgatezienie silnikowe moze by¢ wykonane w wersji bez
bezpiecznika lub z bezpiecznikiem. Dobér bezpiecznikéw i wytacznikéw
- patrz Dane Techniczne.

Przedstawione schematy potaczen majg charakter przyktadowy.
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Przyktadowe potgczenia 3RW40 - obwéd gtéwny?

3RWA40 - silnik 3-fazowy
z bezpiecznikiem 3NA/3NE Wytacznik 3VL

3NA/3NE

3RT

NSB0_01489b

NSBO_01487¢c
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ZASILACZ-SEPARATOR-POWIELACZ obwodow
dwuwyjsciowy typ Z-S2-L2p, trojwyjsciowy typ Z-S2-L3p

o ZASILACZ-SEPARATOR-POWIELACZ z
translacja 4...20mA = dowolny standard

e Obwody wejsciowy, wyjsciowy i zasilania
wzajemnie odseparowane

e Napigcie zasilania 24Vdc lub 230Vac (tylko
dla wykonania dwuwyjsSciowego)

PRZEZNACZENIE

ZASILACZ-SEPARATOR-POWIELACZ
7-S2-1.2p i Z-S2-L3p jest przeznaczony do
galwanicznego oddzielenia wejéciowej petli pradowej od
powielonych obwodow wyjsciowych. Zasila wejSciowa
petle i przeksztatca wejSciowy prad 4...20mA na dwa lub
trzy niezalezne sygnaty wyjsciowe (moga byc¢ rézne).

Zastosowanie powielacza zmniejsza wplyw
zaklocen obiektowych.

Dla wykonania dwuwyjsciowego w obudowie o
szerokosci 50mm po uzgodnieniu moze byé
zrealizowane zasilanie 230Vac

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

Sygnatl wejsciowy - przetwornik dwuprzewodowy
4..20mA, zasilanie 24V=£1,5V
petli 4..20mA

Sygnat wyjsciowy - dowolny standard
Rezystancja
obciazenia - 0..3kQ

wyjscie 0..5mA - 0...700Q
wyjscie 0(4)..20mA - >7kQ)
wyjscia napigciowe
Napigcie zasilania - 21...28V dc/60mA na 1 wyjscie
- 230V 50Hz , wykonanie L2p
w obudowie 50mm

Klasa - 0,1%

Nieliniowos¢ - +0,05%

Btad od zmian - -0,05%

zasilania i rezystancji

obciazenia

Dryft temperaturowy - +0,01%/°C

Stala czasowa - 0,2s lub wedtug uzgodnien
0,01...1s

Separacja galwaniczna - 2kV, 50Hz lub rownowazne
migdzy wszystkimi obwodami
Obudowa - szer. 22,5mm -wykonanie L2p / 24Vdc
- szer.50mm —wykonanie L2p / 230Vac
- szer. 50mm - wykonanie L3p / 24V
- nascienna 200x120x57mm -wykonania P
Stopien ochrony - IP20 — wykonania listwowe
- IP65 — wykonanie nascienne

Sposob mocowania - zaczep listwowy uniwersalny

50mm

Szeroko$¢ obudowy 22,5mm

SPOSOB ZAMAWIANIA:
7-S2- - -

wykonanie ——I—

zasilanie

zakres wyjs¢ (1...7)
wyl/wy2/wy3

Wykonania :

L2p - listwowe, 2 wyjscia
L3p - listwowe, 3 wyjscia
P2p - nascienne, 2 wyjscia
P3p - nascienne, 3 wyjscia
Zakresy wyjs¢ :

1-0..5mA ; 2-0..20mA ;
4-0..5V ; 5-0..10V ;

7 - inny (nietypowy)

3-4..20mA
6-1.5V

Przyklad zamdwienia :
Zasilacz-Separator-Powielacz, trojwyjsciowy,
wyjscie 112 4..20mA, wyjscie 3 0...10V,
zasilanie 24Vdc

typ Z-S2-L3p -24V -3/3/5
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Rys.1 Opis zaciskéw 1 widok strony czotowej Zasilacza-Separatora-Powielacza Z-S2-L2p
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Rys.2 Opis zaciskow i1 widok strony czotowej Zasilacza-Separatora-Powielacza Z-S2-L3p
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Produkcja i dystrybucja: LABOR - ASTER
04 — 218 Warszawa ul. Czechowicka 19
tel. (22) 610 71 80 ; 610.89.45; fax. (22) 610.89.48.
e-mail: biuro@laboraster.pl ~ labor@labor-automatyka.pl ;  http:// www.labor-automatyka.pl

Producent zastrzega sobie mozliwos$¢ dokonywania zmian w wyrobie




